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A cirurgia robodtica empregada na forma laparoscopica minimamente
assistida vem sendo amplamente feita no mundo todo, desde 1997, para
tratamento cirdrgico em inumeras especialidades e patologias diversas.
Comecamos a organizacao e instalacdo em 2013 e hoje temos, pelo menos em
em Porto Alegre, 4 plataformas robdticas tradicionais de tipo Da Vinci.

Ja a ureteroscopia flexivel tradicional comegou no Brasil perto de 2005 e
aqui no RS em 2008. Ela muito evoluiu até os dias de hoje, onde ja utilizamos
os aparelhos digitais quase como rotina.

Porém, na mesma época, em 2008, surgiram, fora do Brasil, os rob0s para
ureteroscopia flexivel, e no mundo todo estao surgindo novas modalidades de
aparelhos, e o objetivo principal é tornar isto factivel e economicamente viavel.
Abaixo um diagrama cronolégico desta modalidade.
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Ha um estudo bem amplo realizado (1) que mostra muitas vantagens
sobre a tradicional, tais como: possibilidade de cirurgia remota, boa
ergonomia, indice de taxa livre de calculo similiar a tradicional, bons resultados
pos-operatorios relatados pelos pacientes e baixa exposicao a radiacao (2), sao
0s muitos atrativos aos endourologistas. Porém ainda se questiona, e se deixa
em aberto para futuras pesquisas, esta relacao de custo e efetividade, com uma
necessidade importante de infra-estrutura grande, apesar das varias vantagens
do seu uso.

As desvantagens do rob6 seriam que na maioria dos casos ha uma
necessidade de se colocar a bainha ureteral para o seu uso (a maioria dos



estudos mostra uso de duplo J no pré-operatério), menos favoraveis para
calculos complicados e também em rim Unico (1).

A primeira publicacao foi do indiano Desai et al em 2008 (3) em um
estudo em animais. E a primeira publicacgdo em humanos foi em 2011 pelo
mesmo autor acima, em 18 pacientes e com resultados interessantes.

Um numero significativo de casos foi publicado por Geavlete et al em
2016 com 132 pacientes (4).

Até 2022 os protdtipos robodticos de Ureteroscopia Flexivel eram de 1
braco somente, para ureteroscopia, porém em 2023 comegou um estudo em
humanos com uma nova plataforma robdtica (5) com 3 bragos. Com este tipo
de rob6 somos capazes de fazer a ureteroscopia flexivel e ao mesmo tempo
realizar uma nefrolitotripsia percutanea (ECIRS).

De |3 pra ca muitos robos surgiram e foram aperfeicoados e agora no
Brasil estamos prestes a ver um novo aparelho desta modalidade, um Robd
mostrado em Salvador no CBU-2023 e agora em setembro de 2024 no
Congresso Paulista de Urologia produzido pela empresa Russer-SP, de nome
Rub3, testado inicialmente em animais (foto abaixo).
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